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4 DATOS GENERALES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO N
NOMBRE: Anlisis del disefio de un robot auténomo Lego/Fischertechnik utilizado como colaborador dentro de un prototipo de una celda de manufactura 2
JUSTIFICACION: 3

Actualmente la Unidad UAM Lerma cuenta con sets de robots basicos de Lego y Fischertechnik, ademas de una impresora 3D. Mediante estos recursos se pretende disefiar, imprimir e implementar un robot que
pyude en el proceso productivo de una celda de manufactura que separa productos en funcion al tipo de material y color.

OBJETIVOS: 4

Mejorar el disefio de un robot auténomo para ser utilizado en un prototipo de un proceso productivo
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1 ETAPAS GENERALES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 12 DURACION DE CADA ETAPA 1 3\

Etapa 1.- Estudio bibliografico: Se investigara lo relacionado con la programacion de los robots Lego y Fischertechnik.
Etapa 2.- Conceptos basicos: Analizar diferentes tipos de disefios mecanicos de robots usados en los procesos productivos.
Etapa 3.- Primeras pruebas: Impresién de los modelos propuestos para la solucion del proceso productivo. 480 HORAS,
Etapa 4.- Disefio final: Puesta en marcha del modelo mas eficiente. 4 HORAS DIARIAS
Etapa 5.- Resultado: Analisis de la mejora en el proceso productivo. POR ALUMNO
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DESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA 17
LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN INGENIERIA EN SISTEMAS MECATRONICOS INDUSTRIALES APOYARAN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:
1. Estudiar la bibliografia existente.
2. Analizar los mecanismos robéticos utilizados en los procesos productivos.
3. Disefiar e imprimir prototipos.
4. Comparar la eficiencia de cada prototipo disefiado.
5. Probar de manera continua el prototipo final con el objetivo de determinar mejoras.
6. Aplicar el prototipo al proceso productivo.
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(DESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA

LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN XXX APOYARAN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:
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DESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA

LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN XXX APOYARAN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:

{RECURSOS NECESARIOS Y DISPONIBLES PARA LA EJECUCION DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO

18
Laboratorio Divisional de Maquinas Eléctricas (K12), sets de robots Fischertechnik y una impresora 3D
FUENTES DE FINANCIAMIENTO:
Ninguno
4 APOYOS Y ESTIMULOS A LOS PRESTADORES (AS) DE SERVICIO SOCIAL APOYO ECONOMICO 1 9\
APOYO EN LA ELABORACION DEL [ s CANTIDAD MENSUAL: $
TRABAJO TERMINAL O TESINA
[7 MATERIALES Y EQUIPO
[ no
[7 ASESORIA INDIQUE POR CUANTOS MESES:
[ wiATicos OTROS APOYOS (ESPECIFIQUE):
[ cuRsos Y CAPACITACION
4 NOMBRE Y CARGO DEL ASESOR (A) RESPONSABLE Y CORRESPONSABLES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 20 h
NOMBRE(S): CARGO: TELEFONO: e-mail: No. Econémico
Dr. Victor Eduardo Quiroz Velazquez Profesor Investigador UAM-L 728 282 70 02 ext 3100  v.quiroz@correo.ler.uam.mx 40664
Dr. Carlos Eduardo Diaz Gutiérrez

Profesor Investigador UAM-L 728 282 70 02 ext 3100  c.diaz@correo.ler.uam.mx 41298

CRITERIOS DE EVALUACION DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO

21
(CUMPLIMIENTO DE OBJETIVO, No. DE BENEFICIARIOS, IMPACTO ACADEMICO, IMPACTO SOCIAL, OTROS ESPECIFIQUE)
Cumplimiento del proyecto de investigacion

CRITERIOS DE EVALUACION A PRESTADORES (AS)

22
Cumplimiento en los plazos de entrega de las actividades asignadas.
Entrega de reportes trimestrales con mencion de resultados alcanzados

Reporte final de acuerdo con los lineamientos de servicio social donde se comuniquen los resultados alcanzados.
—
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23
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Asesor (a) de la institucién receptora

Nombre(s), firma y sello

Dra. Rafaela Blanca Silva Lopez
Directora de la Divisiéon de Ciencias Basicas e Ingenieria

Nombre(s), firma y sello

24

Asesor (a) de la UAM

Dr. Victor Eduardo Quiroz Velazquez

Dr. Carlos Eduardo Diaz Gutiérrez

Nombre(s), firma y sello

OBSERVACIONES DEL ORGANO COLEGIADO

COLEGIO ACADEMICO [~
APROBADO N

CONSEJO ACADEMICO |
NO APROBADO [

CONSEJO DIVISIONAL [V

OBSERVACIONES

25

EL FORMATO DEBE SER LLENADO DE FORMA ELECTRONICA O A MAQUINA, Y DEBERA SER ACOMPANADO POR LA SOLICITUD CORRESPONDIENTE EN PAPEL MEMBRETADO, FIRMADO Y
SELLADO . EN CASO DE QUE LOS ESPACIOS SEAN INSUFICIENTES, FAVOR DE AGREGAR LA INFORMACION EN UNA HOJA ANEXA SEGUN EL CASO.

SE RECOMIENDA USAR ADOBE READER 9.0 O SUPERIOR.
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