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4 DATOS GENERALES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO N
NOMBRE: Talleres de robética dirigidos a nifios de primaria alta de la Educacion Basica 2
JUSTIFICACION: 3
Se tiene como fin, proporcionar a los nifios de educacion basica herramientas utiles que aporten a su desarrollo cognitivo y académico.
Fundamentalmente, la robética educativa se basa en el principio constructivista del “ conocimiento como accién” [l, 2] planteamiento realizado por Piaget et. al en el afio 1966.
Afos mas tarde en 1980 Papert S et. al describen el aprendizaje como un proceso de construccién del conocimiento, mediado por la interaccién ecoldgica con el medio ambiente y sus objetos. Desde este punto de
ista, los robots se convierten en “ objetos con los que pensar” [2], estimulando las habilidades de resolucién de problemas de los nifios.
Clark A. et. al en 1997 proponen que un robot sea analogo a una computadora, es decir, que contenga hardware y software, los cuales seran los pilares en la construccién del conocimiento para los nifios, porque a
OBJETIVOS: 4
Objetivo General. Disefiar e impartir cursos de Robética a los nifios de primaria alta de educacion basica en las primarias oficiales del municipio de Lerma.
Objetivos Especificos.
1) Identificar los conceptos basicos necesarios para la construccion y programacién del brazo robético (Arduino).
izara el brazo robético
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4 ETAPAS GENERALES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 12 | DURACION DE CADA ETAPA 1 3\
Identificar de los conceptos basicos necesarios para la construccion y programacién del brazo roboético (Arduino).
Revision de las instrucciones propuestas por el fabricante para ensamblar el dispositivo.
Realizar el ensamblaje y programacién de los dispositivos electrénicos y mecanicos que realizara el brazo robético. 480 HORAS
’
Elaboracién de informe trimestral 4 HORAS DIARIAS
Planeacion del curso “ Construye y programa un brazo robético” para nifios de primaria alta. POR ALUMNO
Elaborar material para la difusién acerca de la importancia de la robética en el desarrollo cognitivo y del curso “ Construye y
programa un brazo robético” dirigido a nifios de primaria alta de escuelas oficiales.
Imparticion del curso de robotica
J
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ACTIVIDADES ORIENTADAS AL DESARROLLO DE: 16

SE ENFOCA AL APOYO DE: 15 ‘
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ABASTO Y COMERCIALIZACION
ADMINISTRACION PUBLICA

AGRICULTURA Y DESARROLLO
AGROPECUARIO

ASENTAMIENTOS INDIGENAS
ATENCION A LA JUVENTUD
CAPACITACION

COMUNICACIONES Y TRANSPORTES
CULTURA Y RECREACION
DEMOGRAFIA
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Formativas.

Retributivas.

Sociales.

aprendizaje de la robética.

.
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DESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA

-Proporcionar los articulos de divulgacion sobre la mejora en el desarrollo cognitivo a través de robética en los nifios.
-Implementacién del curso de robética “ Construye y programa un brazo robético”

LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN INGENIERIA EN COMPUTACION Y TELECOMUNICACIONES APOYARAN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:

-Identificar los conceptos basicos necesarios que requieren los nifios conocer, comprender y aprender para la construccién y programacion del brazo robético.

para nifios de primaria alta de escuelas oficiales.

-Disefio y elaboracion de material didactico como, por ejemplo, presentaciones, folletos o carteles para la difusiéon de la importancia de la programacién en el desarrollo
cognitivo y académico de los nifios de primaria alta.

-Evaluacion del impacto de la difusion del curso de robética a través de encuestas realizadas en las escuelas oficiales del municipio de Lerma.

-Proporcionar herramientas didacticas y los conocimientos necesarios al personal de las escuelas primarias oficiales, para desarrollar habilidades que ayuden al

Formativas.

Retributivas.

Sociales.

cognitivo y académico de los nifios de primaria alta.

aprendizaje de la robética.

(DESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA

-Proporcionar los articulos de divulgacion sobre la mejora en el desarrollo cognitivo a través de robética en los nifios.
-Implementacion del curso de robodtica “ Construye y programa un brazo robético”

LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN INGENIERIA EN SISTEMAS MECATRONICOS INDUSTRIALES APOYARAN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:

-Identificar los conceptos basicos necesarios que requieren los nifios conocer, comprender y aprender para la construccion y programacion del brazo robético.

para nifios de primaria alta de escuelas oficiales.

-Disefio y elaboracion de material didactico como, por ejemplo, presentaciones, folletos o carteles para la difusion de la importancia de la programacion en el desarrollo

-Evaluacion del impacto de la difusién del curso de robética a través de encuestas realizadas en las escuelas oficiales del municipio de Lerma.
-Proporcionar herramientas didacticas y los conocimientos necesarios al personal de las escuelas primarias oficiales, para desarrollar habilidades que ayuden al
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DESCRIBA LAS ACTIVIDADES EN LAS QUE APOYARAN LOS PRESTADORES (AS) POR CARRERA SOLICITADA

LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN XXX APOYARAN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:

(RECURSOS NECESARIOS Y DISPONIBLES PARA LA EJECUCION DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 18
-1 Computadora laptop para realizar la programacion con los siguientes requerimientos

Para el caso del IDE Arduino 2, se necesitan al menos los requisitos para funcionar con Windows 10, en su versién de 64 bits:
FUENTES DE FINANCIAMIENTO: ~ T e T T

Ninguno
4 APOYOS Y ESTIMULOS A LOS PRESTADORES (AS) DE SERVICIO SOCIAL APOYO ECONOMICO 1 9\
APOYO EN LA ELABORACION DEL [ s CANTIDAD MENSUAL: $
TRABAJO TERMINAL O TESINA
[7 MATERIALES Y EQUIPO
[ no
[7 ASESORIA INDIQUE POR CUANTOS MESES:
[ wiATicos OTROS APOYOS (ESPECIFIQUE):
[ cuRsos Y CAPACITACION
4 NOMBRE Y CARGO DEL ASESOR (A) RESPONSABLE Y CORRESPONSABLES DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 20 h
NOMBRE(S): CARGO: TELEFONO: e-mail: No. Econémico
Dr. Gabriel Soto Cortés Profesor Titular C.Rector de la Unidad. (728) 282-7002 ext.1001 gsoto@correo.ler.uam.mx 21359
Dra. Karla Lorena Sanchez Sanchez. Profesor AsociadoD.  eeeeee k.sanchez@correo.ler.uam.\ 36068
. . Profi Asociado D. JDSIC
Dr. Guillermo L6pez Maldonado rofesor Asociado (728) 282-7002 ext. 3105 g.lopez@correo.ler.uam.mx 23524
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( CRITERIOS DE EVALUACION DEL PLAN, PROGRAMA O PROYECTO 21

(CUMPLIMIENTO DE OBJETIVO, No. DE BENEFICIARIOS, IMPACTO ACADEMICO, IMPACTO SOCIAL, OTROS ESPECIFIQUE)
1. Elaboracion de los informes trimestrales en los que los objetivos se cumplan de acuerdo al cronograma de actividades entregado en la Coordinacion de Servicio Social.

Deben incluir un escrito en extenso que desarrolle cada uno de los objetivos, incluyendo fotografias, diagramas, etc. Asi como entregar en fisico el modelo de brazo
robético.

A -

2. Planeacion del curso de robética desglosado sesidn a sesion, que incluya los materiales a utilizar, esto es, simulaciones, presentaciones de Power Point, etc.

CRITERIOS DE EVALUACION A PRESTADORES (AS) 22
Los alumnos de la licenciatura seran evaluados con base en:

1. La revision y aprobacioén de las actividades asignadas.
2. Revision de reportes trimestrales donde se mencionen los resultados alcanzados.

3. Aprobacién del reporte final de acuerdo con los lineamientos de servicio social de la Divisién de Ciencias Bioldgicas y de la Salud donde se mencionen los resultados
—

(OBSERVACIONES 23
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Asesor (a) de la institucién receptora 24 Asesor (a) de la UAM

Dr. Gabriel Soto Cortes

Dra. Karla Lorena Sanchez Sanchez

Dr. Guillermo Lépez Maldonado
Nombre(s), firma y sello

Nombre(s), firma y sello

-
DRA. RAFAELA BLANCA SILVA LOPEZ
DIRECTORA DE LA DIVISION DE CIENCIAS BASICAS E INGENIERIA
Nombre(s), firma y sello
OBSERVACIONES DEL ORGANO COLEGIADO 25

COLEGIO ACADEMICO [~ OBSERVACIONES

APROBADO N

CONSEJO ACADEMICO |
NO APROBADO [

CONSEJO DIVISIONAL [V

EL FORMATO DEBE SER LLENADO DE FORMA ELECTRONICA O A MAQUINA, Y DEBERA SER ACOMPANADO POR LA SOLICITUD CORRESPONDIENTE EN PAPEL MEMBRETADO, FIRMADO Y
SELLADO . EN CASO DE QUE LOS ESPACIOS SEAN INSUFICIENTES, FAVOR DE AGREGAR LA INFORMACION EN UNA HOJA ANEXA SEGUN EL CASO.
SE RECOMIENDA USAR ADOBE READER 9.0 O SUPERIOR.
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 Se tiene como fin, proporcionar a los niños de educación básica herramientas útiles que aporten a su desarrollo cognitivo y académico.

Fundamentalmente, la robótica educativa se basa en el principio constructivista del “conocimiento como acción” [l, 2] planteamiento realizado por Piaget et. al en el año 1966.



Años más tarde en 1980 Papert S et. al describen el aprendizaje como un proceso de construcción del conocimiento, mediado por la interacción ecológica con el medio ambiente y sus objetos. Desde este punto de vista, los robots se convierten en “objetos con los que pensar” [2], estimulando las habilidades de resolución de problemas de los niños.



Clark A. et. al en 1997 proponen que un robot sea análogo a una computadora, es decir, que contenga hardware y software, los cuales serán los pilares en la construcción del conocimiento para los niños, porque a través de estos, los pequeños podrán desarrollar su razonamiento [3].



Barbara Caci et. al [4] en el 2022 realizaron un estudio de las habilidades cognitivas y de aprendizaje de los niños de 11 a 12 años y de su capacidad de construcción y programación de un robot de lego, concluyen que la robótica, es una herramienta muy útil para desarrollar las habilidades cognitivas en los pequeños. Esta autora, argumenta que la robótica se puede utilizar para motivar el aprendizaje en muchas áreas diferentes, considerando necesario capacitar a los profesores para enseñar a los niños robótica.



Un año después Jeffrey Johnson [5] escribió un artículo interesante donde relata la importancia de la robótica en la educación. Uno de los aspectos más importantes es que a través de esta nueva ciencia los niños puedan aprender más fácilmente álgebra, trigonometría, electrónica y programación, acción de fuerzas, leyes de movimientos, materiales, procesos físicos entre otros. En el Reino Unido como en otros países se ha extendido el interés por la robótica. En sus inicios era una ciencia reservada únicamente para los laboratorios universitarios, la industria automotriz y aeroespacial. Hoy en día, todos pueden experimentar con robots a través de kits de construcción a bajo costo.  



Otros estudios han revelado la percepción de los niños hacia los robots, utilizando algunas imágenes que detallan sus dimensiones y apariencia física, dependiendo de los sentimientos que generan los robots en los niños, será el comportamiento de ellos hacia los robots. Además, los pequeños pueden aportar ideas valiosas para construir una apariencia confiable del robot [6].

Considerando todo lo anterior, este proyecto de servicio social tiene como objetivo impartir cursos de robótica que les enseñen a los niños de educación básica de 11 o 12 años los fundamentos básicos que requieren saber para construir un robot.



El objetivo formativo de este servicio social es que los alumnos utilicen los conocimientos aprendidos en la licenciatura para diseñar e impartir los talleres a los pequeños, además, desarrollar el liderazgo y aprender a divulgar el conocimiento. 

El objetivo retributivo es que a través de estos cursos de robótica los niños incrementen sus niveles cognitivos y tengan acceso al conocimiento de la tecnología, debido a que en la educación básica, es difícil el acceso a este conocimiento en escuelas oficiales.

El objetivo social es que los alumnos compartan sus conocimientos de electrónica, programación, matemáticas a los niños de educación básica de las escuelas oficiales que se encuentran en el municipio de Lerma.
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Objetivo General. Diseñar e impartir cursos de Robótica a los niños de primaria alta de educación básica en las primarias oficiales del municipio de Lerma.

Objetivos Específicos.

1) Identificar los conceptos básicos necesarios para la construcción y programación del brazo robótico (Arduino).

2) Revisión de las instrucciones propuestas por el fabricante para ensamblar el dispositivo.

3) Realizar el ensamblaje y programación de los dispositivos electrónicos y mecánicos que realizará el brazo robótico.

4) Planeación del curso “Construye y programa un brazo robótico” para niños de primaria alta.

5) Elaborar material para la difusión acerca de la importancia de la robótica en el desarrollo cognitivo y del curso “Construye y programa un brazo robótico”. 

6) Impartición del curso de robótica. 
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	TextField5[14]: Identificar de los conceptos básicos necesarios para la construcción y programación del brazo robótico (Arduino).

Revisión de las instrucciones propuestas por el fabricante para ensamblar el dispositivo.

Realizar el ensamblaje y programación de los dispositivos electrónicos y mecánicos  que realizará el brazo robótico.

Elaboración de informe trimestral

Planeación del curso “Construye y programa un brazo robótico” para niños de primaria alta.

Elaborar material para la difusión acerca de la importancia de la robótica en el desarrollo cognitivo y del curso “Construye y programa un brazo robótico” dirigido a niños de primaria alta de escuelas oficiales.

Impartición del curso de robótica
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LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN INGENIERÍA EN COMPUTACIÓN Y TELECOMUNICACIONES APOYARÁN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:

Formativas.

-Identificar los conceptos básicos necesarios que requieren los niños conocer, comprender y aprender para la construcción y programación del brazo robótico.



Retributivas.

-Proporcionar los artículos de divulgación sobre la mejora en el desarrollo cognitivo a través de robótica en los niños.

-Implementación del curso de robótica “Construye y programa un brazo robótico” para niños de primaria alta de escuelas oficiales.



Sociales.

-Diseño y elaboración de material didáctico como, por ejemplo, presentaciones, folletos o carteles para la difusión de la importancia de la programación en el desarrollo cognitivo y académico de los niños de primaria alta.

-Evaluación del impacto de la difusión del curso de robótica a través de encuestas realizadas en las escuelas oficiales del municipio de Lerma.

-Proporcionar herramientas didácticas y los conocimientos necesarios al personal de las escuelas primarias oficiales, para desarrollar habilidades que ayuden al aprendizaje de la robótica.
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 LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN INGENIERÍA EN SISTEMAS MECATRÓNICOS INDUSTRIALES APOYARÁN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:

Formativas.

-Identificar los conceptos básicos necesarios que requieren los niños conocer, comprender y aprender para la construcción y programación del brazo robótico.



Retributivas.

-Proporcionar los artículos de divulgación sobre la mejora en el desarrollo cognitivo a través de robótica en los niños.

-Implementación del curso de robótica “Construye y programa un brazo robótico” para niños de primaria alta de escuelas oficiales.



Sociales.

-Diseño y elaboración de material didáctico como, por ejemplo, presentaciones, folletos o carteles para la difusión de la importancia de la programación en el desarrollo cognitivo y académico de los niños de primaria alta.

-Evaluación del impacto de la difusión del curso de robótica a través de encuestas realizadas en las escuelas oficiales del municipio de Lerma.

-Proporcionar herramientas didácticas y los conocimientos necesarios al personal de las escuelas primarias oficiales, para desarrollar habilidades que ayuden al aprendizaje de la robótica.
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 LOS ALUMNOS DE LA LICENCIATURA EN XXX APOYARÁN EN LAS SIGUIENTES ACTIVIDADES:

	TextField5[23]: -1 Computadora laptop para realizar la programación con los siguientes requerimientos

 Para el caso del IDE Arduino 2, se necesitan al menos los requisitos para funcionar con Windows 10, en su versión de 64 bits:

 Procesador: 2 o más núcleos de 1 GHz o más, preferentemente un procesador de 64 bits compatible o sistema en un chip (SoC).

 Memoria RAM: Mínimo de 4 GB.

 Almacenamiento: Mínimo de 64 GB de espacio libre en el disco duro donde se vaya a instalar.

Un cable USB-USB ó USB-microUSB para conectar la placa al ordenador

-LK COKOINO  Brazo robot para Arduino (4 piezas).
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